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Motorsteuerung Tor A Relais 1 (ausfahren)
Motorsteuerung Tor A Relais 2 (einfahren)
Motorsteuerung Tor B Relais 1 (ausfahren)

Motorsteuerung Tor B Relais 2 (einfahren)

Tor Aiinnen rot

14 auf blau von At

Tor Aiinnen griin

Tor A auen rot

Tor A auBen griin

Tor A auBen grau

Tor B innen rot

Tor B innen griin

Tor B auen rot

14 auf NC

(

FelaisiCUM

Tor B aufen griin

oV
Tor B aulen grau

Refals 162N
<

Reserve Relais2COM

11 auf COM

Reserve

Relais 1 COM = einfahren

Relais 2 COM = ausfahren



